BIURO USLUG TECHNICZNYCH “DROGTOM”
45 4()1 Opole ui Cheimska 9!2 WP 991-062-30-80

biuro : 45-282 Opoleul Bdta} ”u “Zoska™ 4/305
T el 638 498 304, 660 789 123
www.drogtom.com.pl | dro gtom(@tlen.pl

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

NAZWA ZADANIA :

PROJEKT BUDOWLANO WYKONAWCZ Y
- PRZEBUDO WYDROGI WEWNE TRZEJ
UL KOLONIA LESNA W MIEJSCOWOSCI GRA CZE

CPV45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty
ziemne

CPV 452332908 Instalowanie mmakéw drogowych

CPV 45233252-0 Roboty w zakresie nawierzchni ulic

INWESTOR:

GMINA NIEMODLIN ul. Bohateréw Powstan Slaskich 37,
49-100 Niemodlin







WSTEP
Przedmiot Szezegolowef Specyfikacii Technicznej

Szezegdtowa Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspélnych dla poszczegolnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania | odbiovu robot.

Zakres stosowania SST

Szezegdlowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu i
wykonaniu Robot .

Zakres Robot objerych SST
Wymagania ogolne naley rozumiec i stosowac w powiqzaniu z innymi Szczegélowymi Specyfikaciami Technicznymi,
Ogolne wymagania dotvezgee Robot
Wykonaweca Robat jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgedno$é z Dokumentacjg Projektowq, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajqcy w ustalonym terminie przekaie Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiqzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacii zadania az do zakoviczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie utrzymywac tymezasowe urzqdzenia
zabezpieczajqce w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszellie inne $rodki
niezbedne do ochrony Robat, wygody spolecznosci i innveh.,

Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb wzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyinych.
Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacii Robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podiega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiqzek znad i stosowad w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotvczqee ochrony
Srodowiska naturalnego.

W akresie trwania budowy | wykanczania Robdl Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy § wykopy w stanie bez wody stojgcej,

-podeimowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotvczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokd! Terenu Budowy oraz bedzie unikad uszkodzen lub ucigiliwosci dla osob Tub whasnosci
spolecznej { innych, a wynikajqcych ze skazenia, hatasu lub innych przyezyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujqc sie do tvch wymagan bedzie miaf szezegolny weglad na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktére w sposéb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedq mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi,
kable ifp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzqdzer potwierdzenie informacyi
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji | urzqdzert w czasie trwania budowy.,



Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, kidre
majq by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fukcie preypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspekiora Nadz.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowal dostarczajge wszelkief pomocy potrzebnej prey
dokomywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacyi na powierzchni ziemi i wrzqdzen podziemnych.
Bezpieczenstwo { higiena pracy
Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przesirzegal przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa I higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robaot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materialy | urzqdzenia uzywane do Robét od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawea bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposoh, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajqeym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego, Jesli Wykonawca w jakimholwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqé Robaty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sig do prawa i innych priepiséw

Wykonawca zobowiqzany jest znad wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne | migjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktdre sq w jakikohwiek sposcb zwiqzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

MATERIALY
Zridia uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czesci) materialéw z danego #rédia nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego
#rodia uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawea zobowiqzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego rédia w sposéb ciagly spefniajq wymagania Szczegdlowej Specyfikacyi Technicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robét, w ktérym znajdujq sie nie zhadane i nie zaakcepiowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczqe sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swojq jakosc i wiasciwo$é do Robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kidry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jakosd wykonywanych Robét.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkow Umowy , zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wplynq niekorzystnie na
Jakos¢ wykonywanych Robdt i wia$ciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwad na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Umowq oraz za jakos$¢ zastosowanych materiafow i
wykonywanych Robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentaciq Projektowq, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Robdéi oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okveslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokotwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytyczeniu | wyznaczaniu Robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Polecenia Inspektora bedq wykonywane nie péiniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbq zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ}

Do obowiqzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jakesci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie = wymaganiami norm. W przypadku, gdv normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystqpieniem do pomiaréw lub badar, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Infyniera.

Hflosci badan kontrolnych , ktdre Wykonawca winien zrobid i przedlozyé Inspektorowi podane sq w innveh SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegoltowych zapiséw tlosé badar do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot,

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natvchmiastowe odiworzenie w formie
przewidzianef prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektor i przedstawiane do wgladu na syczenie
Zamawigjqcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
& ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajq nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi Robdt zanikajqcyeh | ulegajqcych zakryciu,
- adbiorowi czesciowemu,
- odbiorowt ostatecznenmu,
- odbiorowi pogwarancyfnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

De odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad Operat Kolaudacyjny zawierajqcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI sq zapisy wete w Umowie,






WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem niniejszef szczegolowef specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczgee wykonania i odbioru robét
zwiqzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokoSciowych.

Zakres stosowania SST
Szezegdlowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy,

Zalkres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajqcymi | majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw
inzynierskich.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiqzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodzq:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow glownych osi trasy | punktéw wysokosciowych,
bluzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c)wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperéw roboczych),

diwyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

ejzastabilizowanie punkiow w sposob trwaly, ochronq ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéh wlatwiajgey
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogolne wymagania dotyezqce robot

Ogdlne wymagania dotyczqce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine .

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 , Wmagania
ogdlne”.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowad pale drewniane z gwoidziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostalych punktéw naleiy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejqeej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqcee spriefu

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” .
Spriet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych naleZy stosowac nastepujacy spreet:

—teodolity lub tachimetry,

~niwelatory,

—~dalmierze,

—~fyczk,

—laty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowef i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w S5T D-M-00.00.00 ,, Wemagania ogdine .



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bvé wykonane zgodnie z obowiqzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajqee odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wkonawca powinien natychmiast poinformowac INSPEKTORA o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punkiow
glownych trasy i (lubj} reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ie rzeczywiste rzedne terenu istotnie réiniq sig¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie teremu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podieciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynRikow
pomiarow przez InZyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajqce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakierystyke i poloZenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inspektora,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wizystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezq do obowiqzkéw Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokoSciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy wiyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takie dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granicq robot
zienmych,

Odmworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naledy wykomad w oparcin o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacyi paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonef w dokumentacji projektowey.
O$ trasy powinna byé¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleinej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projekiowej nie moie byé
wigksze 5 cm . Rzedne niwelety punktéw osi trasy naleiy wyznaczyc z dokladnosciq do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacyi projektowej.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszezonych poza granicg robdt.

Wyznaczenie priekrojéw poprrecinych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjia projektowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupelnienia dia
poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczamia krawedzi nasypéw i wykepdéw naleiy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowad w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajqcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 merr. Odleglosc
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowad do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowey. Odlegloié ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szezegotowef specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyezqee wykonania i odbioru
robot zwiqzanych z rozbiorkq elementow drdg, ogrodzert i przepustow

Zakres stosowania S8T
Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robét zwiqzanych z rozbiorkq elementéw
drogowych.

Ogdlne wymagania dotyczqee robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

MATERIALY

Ogdine wymagania dotyczqee materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogdlne”.

SPRZET

Ogolne wymagania dotvczqce sprietn
Ogdine wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine .
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiqzanych z rozbiorkq elementow drdg, ogrodzen i przepustéw maze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Infyniera:
— spycharki,

— fadowarki,

~ Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

-~ zipwarki,

- miloty pheumatyczne,

— pily mechaniczne,

~ frezarki nawierzchni,

— koparid,

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”,
Wykonanie robdt rozhidrkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogrodzen i przepusiéw obejmujq usuniecie z teremu budowy wszystkich
elemeniow zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoSciq Wykonawcy, powinien on prrewiesé je na miefsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy { materialy, ktore zgodnie z SST stajq sie wlasnosciq Wykonawcy, powinny by usuniete z terenu budowy.



Doly fwykopy) powstale po rozbidrce elementéw drég, ogrodzen i przepustéw majdujqee si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowq bedq wykonane wykopy drogowe, powinny byc tymezasowo zabezpieczone. W
szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doly w migjscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych naleiy wypeinic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu I zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” .
Kontrola jakosci robot rorbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnef ocenie kompletnoSci wykonanych robét rozbiorkowych oraz sprawdzeniu
stopmia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.



WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem niniejszef szezegolowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania | odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cz¢$¢ Dokumentéw Preetargowyeh i nalesy je stosowad w zlecaniu | wykonaniu
robot .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy hub modernizacii drog i
obejmijq:

a} wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,

¢} budowe nasypow drogowvch,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdine wymagania dotyczqee robéf
Ogdlne wymagania dotyczqce robdt padano w ST D-M-00.00.60 ,, Wymagania ogdlne”

MATERIALY (GRUNTY).

Ogolne wymagania dotyczgee materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-60.00.00 ,, Wymagania ogolne”
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczqee sprzetu podano w 85T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawea preystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazad sie mozliwoscig korzystania z

nastepufqcego sprzetu do;

- odspajania | wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty preumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

~ jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grumidw (spycharki, zgarmiarki, réwniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
ip.,

= transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta$mociqgi itp.),

~  sprzefu zageszezajqoego (walce, ubijaki, phyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdine wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogéine”

Transport gruniow

Wybdr Srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania | zatadunku oraz do odleglodei transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna byé ponadto
dostosowana do wydajnosci spreetu stosowanego do urabiania | whudowania gruntu (materialu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moie by podstawq roszczer Wykonawey, dotyczqeych

dodatkowej zaplaty za transport.
WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykenania robot podano w S§T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéne”
Dokladnosé wykonania wykopow § nasypow

Odchylente osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanef nie powinny byé wigksze niz + 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczad + 1 om i -3 em.

Szerokos¢ gornef powierzchni korpusu nie moze rdzni¢ sig od szeroko$ci projektowanej o wigeef niz + 10 em, a krawedzie
korony drogi nie powinny mied wyratnych zalaman w plavie.



Pochylenie skarp nie powinnro roini¢ si¢ od projektowanego o wigcef niz 10% jego wartodci wyraZonej tangensem kqta.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac +10 cm .

Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalednie od budowy urzqdzen, stanowiqcveh elementy systemdw odwadnigjqeych, uietveh w dokumentacji projeldowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki lerenowe, woykonac urzqdzenia, ktore zapewnlq odprowadzenie wod
gruntowych | opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabespieczyd grunly przed przewilgoceniem i nawodnieniemn.
Wykonawea ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawad w calym okresie trwania
robot spadki, zapewniagjqee prawidiowe odwodnienie.

Jeseli, wskutek zaniedbania Wykonawey, grunty ulegng nawodnieniu, kidre spowoduje ich diugotrwaly nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiqzek usunigcia tych gruntow | zasiqpienia ich gruntami przydatmymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajqeego za te czynnodci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Cdwodnienie wykopiéw

Technologia wykonania wykopu musi umogliwiad jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie irwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno posigpowad w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robdt ziemnych naleiy zachowad odpowiedni spadek podiuiny i nadaé przekrajom poprzecznym spadki,
umozliwiajqce szybki odplyw wid z wykopu. O ile w dokumentacji projekiowej nie 2awarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie pawinien byé mniejszy niz 4% w preypadku gruntdw spoistyeh i nie mnigfszy niz 2% w przypadiu grunidw niespoistych, Nalezy
uwzglednic: ewentualny wplyw kolejnodei | sposobu edspajania gruntdw oraz termindw wykonywania innych robot na speinienie
wymagah dotyezqeyeh prawidiowego odwodnienia wykepu w czasie postepu robot ziemnyeh. Zrédia  wody, odslonigte przy
wykomwaniu wykopdw, nalesy ujaé w rowy i Jub dreny. Wody opadowe i gruntowe naleiy odprowadzi¢ poza teren pasa robot
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny byé wykonane zgodnie 2 dokumentaciq projekiowq i SST. Szerokos¢ dna i gleboko$¢ rowu nie mogq réznié si¢ od
wymiarow projektowanych o wigeef niz + 5 em,

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakodci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdine”.
Badania i pomiary w czasie wpkonywania robét ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kowtroli zgodnofci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentaciq projekiowq.
Szezegdlng uwage nalezy zwrocid na:
- wlaSciwe ujecie i adprowadzenie wid opadowych,
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkdw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Szerokosc korpusu ziemnego

Szerokoi¢ korpusu ziemnego nie moie réinié si od szerokosci projektowanef o wigeej niz + 190 cm.

Szeroko$¢ dna rowéw

Szerokosé dna rowdw nie moze rdinid sie od szerokosci projektowanej o wigcef niz +5 em.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roinid sie od rzednych projektowanych o wigeej niz -3 cm lub +1 em.
Pochylenie skarp

Pachylenie skarp nie moze réinic sig od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyratonego tangensem
kaqta.

Réwnosd korony korpusu

Nieréwnosci powierzehni korpusu ziemnego nie mogq przekraczac 3 cm.
Réwnosc skarp

Nierdwnogdci skarp nie mogq preekraczad + 10 cm.

Spadek podiuiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuiny powierzchni korpusu ziemnego Iub dna rowu nie moie dawad réinic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 em lub +1 cm.



Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spefniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spefnigiqee wymagan zostang whudewane Iub zastosowane, to na polecenie Inspekiora Wykonawea wymieni je na
wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech od okreslonyeh w specyfikacii powinny byé ponownie wykonane
przez Wykonawce na fego koszt.

Ogolne zasady obmiary robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine .






WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem ninigfszej szczegdtowef specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotvezqee wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych,

Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacia techniczna (55T} stanowi czedé Dokumentéw Przetargowyeh | nalezy je stosowad w zlecaniu i wykonanin
robot opisanych wyej,

Zakres robét obfetych §5T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacyi drég i
obejmujq wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podicie nawierzchni powinien
charakteryzowac sig grupq nosnosci G Gdy podioie nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioie
doprowadzic do grupy nosnosci G,

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich stateczno$é w calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzer,
wynikajacyck z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji prajektowej
obcigia Wykonawee.

Wykonawca powinien wykomywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réinym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byfy
odspajane oddzielnie, w sposob uniemoiliwiaiqey ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydaine do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio whudowane w rasyp lub priewiezione na
odilad. O ile Iniynier dopuici czasowe skiadowanie odspojonych gruniéw, naleiy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilq przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopusicza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykenujgcych te czynnosd budowlanq, Moie odbywad sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, kidre nie spowodujq uszkodzen
powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajqcych z niedotrzymania podanveh powyiej
warunkow obciqia Wykonawee robdt ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdine zasady kontroli jakoici robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-02.00.01
Kontrola wykonania wykepow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szczegdlng uwage naleiy zwricid na:

a) sposéh odspajania gruniéw nie pogarszajqey ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci sharp,

¢} odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakoriezeniu,

d) dokladnosé wykonania wykopow fusyiuowanie i wykorczenie),

€) zageszczenie gornef strefy korpusu

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w S8T D-02.00.01






WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryia wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgéé Dokumentow Przetargowych i nalezy je
stosowad w zlecaniu 1 wykonywanin Robét,

Zakres robat objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zaggszczenia podioza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do uloZenia konstrukeji
nawierzchmni.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w O8T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™
Materialy Nie wystepuja.

SPRZET
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Sprz¢t do wykonania robét

Wykonawea przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazad sie
mozliwoscig korzystania z nastegpujacego sprzetu:

— r6éwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukodnie ustawianym lemieszem; InZynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie pedloZa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadie
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

~ walcow statycznych, wibracyjnych lub plvt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podloza.

TRANSPORT

Ogdélne wymagania dofyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Warunki przystapienia do robét

Wykonaweca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezpodrednic przed rozpoczeciem robot zwigzanych 2 wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryia oraz profilowania i zaggszezania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze) warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez InZyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie
sznurkéw Iub linek do wytyczenia robdt.

Koryto mozna wykonywad reczmie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszozen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
vzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloZa. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyiszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gigboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilodct koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokodciowych i zaggSci¢ warstwe.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki.

Bezposdrednio po profilowanin podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozZenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Ingpektora.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioZze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uldadania kolejnej

warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoéci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Badania w czasie robot

Czestotliwos¢é  oraz  zakres badan i pomiaréw ustala  Inspektor nadzoru na  budowie,
Szerokoéé koryta (profilowanego podloza)

Szerokosé koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm
i-5cm.

Réwnoié koryta (profilowanego podioza)
Nieréwnosci me mogq przekraczaé 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg
+ 0,5%.

Rzedne wysoko$ciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosuniku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”



WSTEP

Priedmiot SST

Przedmiotem niniejszef szczegolowej specyfikacji technicznei (SST) sq wymagania ogdlne dotyezqce
wykonania i odbioru robét zwiqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanvch mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robat.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonwje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowey.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogdine wymagania dotyczqce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne .

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyciqee materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogoine”

Rodzaje materialow.

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalrego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04 02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
P-04.04.03 Podbudowa z Zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

HWymagania dia materialow
Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leied miedzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metody
stabilizacyi mechanicznef
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gorng warstwe) lub podbudowg jednowarstwowq

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciqgla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gbrnej krzywej granicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie mocie

przekraczad 273 grubosei warstwy ukladanej jednorazowo.

Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelniad wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. cz.]

Wymagania

Kruszywa naturalne

Kruszywa lamane

Zuzel

Lp. Wyszczegolnienie Badania
whasciwosci Podbudowa wedfug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza #icza nicza nicza nicza

I | Zawartosd ziarn od 2 do od 2 od 2 do od 2 od 2 do od?2 PN-B-06714-
mniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 dol2 |15f3]
%% (m/m)

2 | Zawariesé nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej niz 3 10 I 10 ’ 10 13 73]

3 | Zawartosé ziarn PN-B-06714-
nieforemnych 33 4 3 40 ) i 16 /4]
Ya(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawarto$c zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), 1 ] I i I ! 2]}’—3—04481
nie wiecej niz

5 | Wskaznik piaskowy po

. od 30do | od 30 do od 30 |od30do 70 BN-64/8931
pigciokrotnym 70 70 do 70 - ) .01 [26]
zageszczeniu metoda
I Iub Il wg PN-B-04481,

%
6 |Scieralnosé w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]
a} scieralnosé calkowita
po pelngj Hezbie obrotdw,
nie wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnoié czesciowa
po 175 peinej liczby
obrotéw, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35
Tablica . cz.2
Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane -
Lp. Wyszczegdinienie Zuzel Badania
wlasciwosci Podbudowa wediug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

7 Nfclszq:%hw.os'c: ofm/m), 25 4 3 5 5 8 PN-B-06714-
nie wiecej niz i8 /6]

8 | Mrozoodpornosd, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cvklach 5 10 5 io 5 10 19177
zamrazania, Ye(m/m), nie
wiecef niz

9 . . PN-B-06714-
Rozpad krzemianowy I
. . 37 [10]
zelazawy lgcznie, % - - - - ! 3 PN-B-06714-
{m/m), nie wiecej niz 39711

10 Z‘awa‘rtos’é zwz_'qzké?v PN-B-067]4-
siarki w przeliczeniu na i 1 ) ! 2 4 28 9]

SO, Sofm/m), nie wigcej




niz

11| Wskaznik nosnosci Whes PN-506102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniefszy niz;
aj przy zageszczeniu Iy 80 6o 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 1260 -
b) przy zageszczeniu Iy
1,03

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczqee sprigtu
Ogolne wymagania dotvezqcee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujgey do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sie

mozliwosciq korzystania z nastepujacego spreetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdzenia dozujqce wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnef mieszanki o wilgotnosci optymalne;,

b} rowniarek albo ukladarek do rozidadania mieszanki,

¢} walcow ogumionych i stalowych wibracyjnvch lub statyeznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszcezarki plhitowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne rasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

Prygotowanie podloia

Podloze pod podbudowe powinno spelniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,, Korvto wraz z profilowaniem
i zageszezeniem podioZa” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne ™

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnef mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania wmieszanki przez mieszanie poszczegilnych frakcjii na  drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byc¢ od razu transportowana na miejsce whbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla
rozsegregowaniu [ wysychaniu.

Whudowywanie I zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jei ostateczna grubosc po
zageszczeniu byla rowna grubosci projeliowanej. Grubosé pojedynezo ulkladanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm
po rageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byc rozieiona w sposob zapewnigjqcy osiggnigcie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kaida
warstwa powinna byé wyprefilowana i zageszezona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kaidef nastepnef warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostad osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartesci, mieszanka powinna by¢ zwiliona okresionq ilosciq
wody [ réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotosé mieszanki kruszywa jest wyisza od optymalnej o 10%
Jef wartosci, mieszanke nalezy osuszyd,

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wloZeniem nastgpnej warstwy, powinna by utrzymywana w dobrym stanie,
Jeieli Wykonawca bedzie wykorzystywad, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiqzany naprawié
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robot




Ogdélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jukosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine".
Badania w czasie robot

Crestotliwo$c oraz zakres badant | pomiaréw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badan zageszczenia i nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 100 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/w badanie do lacinef grubosci wykonanef podbudowy w przypadku gdy ogolna
grubosc podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego moduiu E;
do pierwotnego modutu odksztaicenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kaidej warstwy konstrukcyinef podbudowy.

¥

— » 2,2
£y

Szerokosc podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roinié si¢ od szerokosci projektowanef o wiecef niz +10 cm, -5 om.

Na jezdniach bez kraweinikéw szerokos¢ podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci warstwy wyiej lezqcej o co
najmnief 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacyi projektowej.

Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczey.

Spadki poprzeczane podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq + 0,5
%. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Ré#nice pomiedzy rzednymi wysokodciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+ [ em, -2 cm

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5 cm.
Grubos¢ podbudowy [ ulepszonego podioia

Grubosé podbudowy nie moze sig réini¢ od grubosci projektowanef o wiecef niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczef +10%, -15%.

Nosnosc podbudowy B
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zhruszywao | Wskagnik o Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia M(‘zfmsy maine ugigcie cenia mierzony piytq o
. . nie sprezyste pod kolem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mmuiejszvim | mniejszy niz
niz, % 40 kN S0 kN od od drugiego
pierwszego | obcigienia E;
obcigzienia
£
60 1,0 1,40 1.60 60 120
80 10 125 1,40 80 140
120 103 110 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdine zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.



WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem niniejszej szczegofowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robof zwigzanych z wykomywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania S8T
Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i naleiy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALY

Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego Iub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn fwiru
wiekszvch od 8 mm.

Kruszywo powinno byc jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczqee rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine”,

Utgymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonvm w SST° D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w S5T D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne ™.






WSTEP
Przedmiot SS§T

Przedmiotem niniefszej szczegdlowej specyfikaci technicznej ($31) sq wymagania
dotyczqce wykonania | odbioru robét zwiqzanych z wykonaniem warstwy scieralnej z befonu
asfaliowego

Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacyi robot.

Zalres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniefszej specyfikacyi dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 f47] i WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowe] dostarczonej od producenta.
W przypadiu produkeji mieszanki mineralno-asfaliowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ Zakladowq kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieralng z befonu asfaltowego mozna wykonywad dla drog kategorii ruchu od
KR do KR6. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kaiegoria Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR I-2 ACSS, AC8S AC1IS
KR 3-4 ACSS, ACI11S
KR 5-6 ACES, ACI1IS?

U Podzial ze wzgledu na wymiar najwighszego kruszywa w mieszance.
? Dopuszczony do stosowania w terenach gorskich.

szezegilowe wymagania dotyczqee robot

szezegdlowe wymagania dotyczqee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe” |

MATERIALY
szezegdlowe wymagania dotyczgee materialow

szezegolowe wymagania dotvezgee materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w SS5T D-M-00.00.00 , Wymagania szczegofowe”.
Lepiszeza asfaltowe

Nalezy stosowad asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty we PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowveh podano w tablicy 2.
Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Karegoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
Fuchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt

KRI - KR? ACSS, ACSS, 30/70, 70/100




ACIIS Wielorodzajowy 50/70

KR3 - KR4 1} ACSS, ACIIS 30/70 PMB 43/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5—-KR6 | ACSS, ACHIS Wielovodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Muaterialy do uszczelnienia polgezen i krawedzgi

Do uszczelnienia polaczen technologicznych (1. zigezy podiuznych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w roznym czasie oraz spoin stanowiqeych polgczenia roznych
materiafow lub polgczenie warstwy asfaliowej z wrzqdzeniami obcymi w nawierzchni lub jq
ograniczajqcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsie asfaltowq wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat
technicznych

Grubosé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

«  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mnief niz 15 mm przy grubosci warsiwy technologicznej wiekszej niz 2,5 em.

Do uszezelnienia krawedzi nalezy stosowad asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metoda na gorqce”. Dopuszcza si¢ inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do qczenia warstw konstrukcji

Do zlgezania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigigea z warstwq Scieralng)
nalezy stosowad kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami
wedlug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie warstwy
asfaltowe na gorqco.

SPRZET

szezegolowe wymagania dotyczgee sprigtu

szczegolowe wymagania dotyczace sprzety podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegdlowe™

Sprzet stosowany do wykonania rebot

Przy wykonywaniu robot Wykonaweca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie
mozliwoseiq korzystania ze sprzeiu dostosowanego do prayjetef metody robdt, jak:
~  ukladarka gasienicowa, z elekironicznym sterowaniem rownosci ukladanej warstwy,
-~ skrapiarka,
- walce stalowe gladkie,
—  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szezotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszezqce,
—  samochody samowyladowcze ¢ przykryeiem brezentowym Iub termosami,
—  sprzet drobny.

TRANSPORT
szezegotowe wymagania dofyczqce fransportu

Szezegdlowe wymagania dotyczqee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe ™.

Mieszanke  mineralno-asfaltowq  naleiy dowozi¢ na  budowe  pojazdami
samowyladowczymi w  zaleinosci od postepu robot. Podczas transportu i postoju przed
whbudowaniem mieszanka powinna byé zabezpieczona przed SSTygnigciem i dopfywem powietrza
(przez przvkrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu
mieszanki, od produkcji do whbudowania, powinna zapewnial utrzymanie femperafury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikow uZywanych do transportu mieszanki powinny
by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni moina uiywaé tylko Srodki antyadhezyjne
niewphwajgee szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT

szezegdfowe zasady wykonania robot

szczegdfowe zasady wykonania rvobot podano w 88T D-M-00.00.00 |, Wymagania

szezegotowe”,

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej.
Wymagane wiasciwoici mieszanki mineralno-asfaltowef podane sq nizej.

Uziarniente mieszanki mineralnej oraz zawartos¢ lepiszeza do betonu asfaltowego do
warstwy scieralnej dla ruchu KRI-KR2 [65]

Wiasciwosd Przesiew, [% (m/m}]
ACSS AC8S AClIS
Fymiar sita #, fmm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
3.6 90 100 70 90
2 40 63 43 63 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
i‘:;ﬁﬁﬁ fepiszcza, Bringo Brins 3 Blins,s
Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy Scieralnej, dla
ruchu KRI1 + KR2 {65]
Warunki
Wlasciwosc zageszezani Metoda i warunki ACSS ACES ACHIS
a wg PN-EN badania
13108-20
(48]
Zawartosc i :
wolnych g} 1.2 ub;j:gnO PN _Ej_g 31] 2697-8 Vorins,0 Vaint.o Virino
przestrzeni uderzer N # Vinars.o Voo Vinass0
polne C.1.2.ubljan | PN.EN 12697-8
praestizenie e %50 337 VFBoinzs VEBoiars VEBuiazs
wypefnione uc;‘erzeﬁ {33/, VFBoings VEB s VFB ings
lepiszczem p.J3
Zawartosé
wolnych C.1.2,ubjjan PN-EN 12697-8
przestrzeni ie, 2x50 /33], VMAwiats | VMAwiis | VMApine
w mieszance uderzen p. 5
mineralnej
PN-EN 12697-12
Odpornosc na C L4 ugi‘gg przech«ﬁjf]v;anie W ITSR
driafanie wody ¥ ;Zerzeri 40°C z jednym IT5Ry ITSRa »
cyklem zamraZania,
badanie w 25°C
“ Ujednoliconq procedure badania odpornosci na dzialanie wody podano w WT-2 2010 [65]
w zatgczniku 1.




Najwyisza | najrizsza temperatura mieszanki AC {65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 30/70
Asfalt 70/100

Wielorodzajowy-35/50
Wielorodzajowy-50/70

od 140 do 180
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180

PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

od 130 do 180
od 130 do 180

Priygotowanie podioia

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigiqea lub stara warstwa Scieralna) pod
warstwe $cieralng z betonu asfaltowego powinno by¢ na calej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostalosci luinego kruszywa,
wyprofilowane, rowne i bez kolein,
- suche.

Wymagana rownoi¢ podiuina jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczqoym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne [67].

Maksymalne nieréwnosci podioza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymalna nieréwnosc
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
Scieralpg fmm]
A, S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatlowe, wlgczania 6
i wylaczania
GP Jezdnie lqcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i
wyilgczania, postojowe, jezdnie lqcznic, 8
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu g

Jeseli nieréwnosci sq wieksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrdwnaé podioze.

Rzedne wysokosciowe podioia oraz wrzqdzedt usytuowanych w nawierzchni lub jgq
ograniczajgcyvch powinny by¢ zgodne z dokumentaciq projektowq. Z podioia powinien byé
zapewniony odphw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usunqc.

Nierownosci podloia (w tm powierzchnie istniejqcej warstwy Sscieralnej) nalezy
wyréwnad poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownawczej.

Wykonane w podioiu laty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. taty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposéb ubytki wypelnic materialem o
wlasciwosciach zblizonych do materiatu podstawowego (np. wypelni¢ betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polqczenia miedzy warstwami technologicznymi  nawierzchni
powierzchnia podioza powinna by¢ w ocenie wizualnef chropowata.

Na podiosu wykazujqcym zniszczenia w postaci siatki spekar zmeczeniowych lub spekan
poprzecznych zaleca sig stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedlug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdzywarstwowe

Usyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polqczenia
miedzy warstwami [ ich wspdipracy w przenoszeniu obciqzenia nawierzchni ruchem.

Podloie powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polqczenia migdzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami,



Skropienie lepiszczem podioZa (np. z warstwy wigéqee asfaltowe]), przed ulozeniem
warstwy scieralnef z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanef w przeliczeniu na
pozostate lepiszcze, 1. 0,1 + 0,3 kg/n?’, przy czym:

—  zaleca sie stosowac emulsi¢ modyfikowang polimerem,

—  ilo$¢ emulsji nalezy dobrac z uwzglednieniem stanu podicia oraz porowatosci mieszanki ;
Jesli mieszanka ma wiekszq zawartoié¢ wolnyeh przestrzeni, to naleiy uiyé wickszq ilosé
lepiszcza do skropienia, ktére po wloZeniu warstwy Scieralnej uszczelni jq. ‘

Sirapianie podioia nalezy wykonywad rownomiernie stosujqc rampy do skrapiania, np,
skrapiarki do lepiszczy asfaliowych. Dopuszcza sig skrapianie reczne lancq w miejscach trudno
dSSTepnych (np. Scieki wliczne} oraz przy wrzqdzemiach usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajqcych. W razie potrzeby wrzqdzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.
Skropione podfoie naleZy wylqezye z ruchu publiczrego przez zmiane organizacii ruchu.,

W wypadhku stosowania emulsfi asfaliowej podloie powinno byé skropione 0.5 h przed
wkladaniem warstwy asfaltowef w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampg zamontowang na rozkiadarce.

Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podioza pod rozkladanqg warstwe nie moie byé nizsza niz +5°C,

Mieszanke mineralno-asfaltowq asfaliowg naleizy wbudowywad w  odpowiednich
warunkach atmosferycznych.

Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego
wiatru (V> 16 m/5)

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczeniq [°C]
przed przystapieniem do robot w czasie robot
Warstwa Scieralna o grubosci 2 3 0 +5
cm
Warstwa Scieralna o grubosci < 3 +5 +10
cm

Wiasciwosci warstwy AC

Projektowana Wekatnik Zawartos¢ wolnych
Tyvp { wymiar grubosé warstwy SRazK rzestrzeni w

r zageszczenia P
mieszanki technologicznej 9] warstwie
fem] : [%(H)]
ACS5S, KRI-KR2 2,0+4.0 =98 L5+40
AC8S, KRI1-KR2 25+45 z 98 1L5+40
ACI1S, KRI-KR2? 3.0+=35,0 298 1.3+40
AC8S, KR3-KR6 2.5+4.5 =98 3,0+5,0
ACIIS, KR3-KR6 3,0+ 5,0 z 98 3,0=5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ whudowywana rozkladarkq wyposazong w
wklad awtomatycznego sterowaniu  gruboici warstwy [ utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacjq projekiowq. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sie wbudowywanie
reczne.

Gruboié wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w ost i przy brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny by¢ réwnomiernie zageszezone cigzkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe gladkie = mozliwoscig
wibracyi, oscylacyi lub walce ogumione,

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
szezegdlowe zasady kontroli jakosci robot

szczegdlowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST  D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe”



Wiasciwosci warstwy i nawierzohni ovaz depusgezalne odehylki
Warstwa asfaltowa
Grubodé warstwy oraz ilosé materialu

Dopuszczalne odehyiki grubosei warstwy $cieralnej wynosza 10 [%].
Badanie grubosci Wykenawca winien wykonaé i prrekazad Inspektorowi w ilosci : 1 szt na
kazde rozpoczete 100 mb drogi. Badanie nalely wykonaé w micjscu wskazanym priez inspektora.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowa, z tolerancjg + 0,5%.

Pozostate wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny byc zgodne z dokumentacjq projekiowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno réznic sie od dokumentacyi projektowej o = 5 em.

Zigeza podiuine i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny hyé réwne i zwiqzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce warstwy pawinny
byc w jednym poziomie,

Wyglgd zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekah, deformacyi, plam [ wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegotowe zasady obmiaru robot

szczegdlowe zasady obmiaru robdt podano w SST  D-M-00.00.00 , Wymagania
szczegolowe ™.



WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnef specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotvczqee
wykonania i odbioru robdt zwiqzanych z wykonaniem warstwy wigiqeej | wyrdwnawczef z
betonu asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetyeh SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rebot
swiqzanych z wykonaniem [ odbiorem warstwy wigiqeej [ wyréwnawczej z betonu
asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WI-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta. W przypadku produkcyi
mieszanki mineraino-asfaltowej przez Wvkonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowigzany jest prowadzi¢ Zakladowq kontrole produkcii (ZKFP) rgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe wigiqeq i wyrownawezq z betonu asfaltowego mozna wykonywad dla
drog kategorii ruchu od KR1 do KR6.

Stosowane mieszanki

Kategoria . . . "
ey Mieszanki o wymiarze DY, mm
KR 1-2 ACHW P _ACI6W
KR 3-4 ACI6W, AC22W
KR 5-6 ACI6W, AC22W

Ogdlne wymagania dotvezace robot
Ogdlne wymagania dotvezqce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” .

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyciqee materialow

Ogdlne wymagania dotyczqee materialéw, ich pozyskiwania { skladowania,
podano w 55T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowad asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg
PN-EN 14023 [59].

Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigzqeef § wyrdwnawczej z betonu asfaltowego

Kategoria |  Mieszanka | Gatunek lepiszcza




ruchu ACS .a..sfalt drogowy . polimeroasfalt
KR! - KR2 | ACIIW ACI6W 50/70 ’
KR3 KR4 | ACI6W,AC22W 35/50, 50/70, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50, 50/70
KR5 - KR6 | ACI6W AC22W 35/50, PMB 25/55-60
wielorodzajowy
35/50
Kruszywo

Do warstwy wigiqeel | wyrdwnawcezej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé
kruszywo wedlug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejmujqce kruszywo
grube , kruszywo drobne | wypelniacz. Kruszywa powinny spefniaé wymagania podane w
WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 8, 9, 10, 11.

Materialy do uszczelnienia polgczent | krawedzi

Do uszczelnienia polgczen technologicznych (4. zigezy podiuznych i poprzecznych
z tego samego materialy wykonywanego w roinym czasie oraz spoin stanowiqcych
polaczenia réinych materialow lub polqczenie warstwy asfaltowef z urzqdzeniami obcymi
w nawierzchni lub jq ograniczajgcymi, nalezy stosowac:

a)  materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b)  emulsie asfaltowq wedhig PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub
aprobat technicznych

Grubosé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
~  nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznefj wiekszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi naleiy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27],
asfalt modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,.metodq na gorqco”. Dopuszcza
sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do lgezenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigiqea z warstwq
Scieralng) nalezy stosowad  kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje
modyfikowane polimerami wedlug PN-EN 13808 [58] i WI-3 Emulsje asfaltowe 2009
punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [66].

Emulsje asfaltowg mozna skiadowad w opakowaniach transportowych lub w
stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewac emulsji do
opakowan | zbiornikéw zanieczyszczonych materialami mineralnymi.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczqce spri¢tu

Ogdlne wymagania dotyczqcee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

Spryet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zaleinosci od potrzeb, powinien wykazac
sie mozliwosciq korzystania ze sprzetu dSSTosowanego do prayjetef metody robot, jak:
~  ukladarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci ukladanej warsiwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladlie,
-~ walce ogumione
~  szczothi mechaniczne i/lub inne wrzgdzenia ezyszczqce,
—  samochody samowyvladoweze 2 preykryciem brezentowym lub termosami,
—  sprzet drobny.




TRANSPORT
Transport materiatéw

Mieszanke mineralno-asfaltowg  naleZy dowozic na budowe pojazdami
samowyladowczymi w zaleznosci od postepu robdt. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed ostygnieciem i dophwem
powietrza (przez przyvkrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinng zapewnial utrzymanie
temperatwry w wymaganym przedziale. Powierzehnie pojemnikow  wiywanych do
transportu mieszanki powinny byc czyste, a do zwilZania tych powierzchni moina uiywad
tylko srodki antyadhezyine niewplywajqce szkodliwie na mieszanke.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdine”,
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot Wykonawea dSSTarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartosc lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy wigzqcej | wyrownawczej, dla ruchu KRI-KR6 [65]

Przesiew, [% (m/m)}]
Wiasciwose ACLIW ACI6W ACI6W AC22W
KRI-ER2Z KRI-KR? KR3-KR6 KR3-KR6
Wymiar sita #, fmm] | od do od do od do od do
315 - - - - - - 100 -
224 - - 100 - 100 - 90 160
16 100 - 90 100 90 100 65 90
112 90 160 65 80 70 90 - -
8 60 85 - - 35 85 45 70
2 30 55 25 55 25 S50 20 45
0,125 6 24 3 15 4 16 4 12
0,063 3,0 8.0 3.0 80 4,0 10.0 4,0 10,0
if}:; r::g lepiszcza, Buing.s Buinsa Biring.s Bz

Wymagane wiasciwosel mieszanki  mineralno-asfaltowej do  warstwy  wigzgcej i
wyréwnawezef, dla ruchu KR1 + KR2 [65]

Warunki
zageszezani . .
Wiasciwosé | a wg PN-EN Mezogi @ dl szrunkz ACHIW ACI6W
13108-20 adania
[48]
Zawartosc C.1.2,ubijan v v
wolnych z'e, 2 Xj@ PN—EN 12697’8 [33], me 30 me 30
przestrzeni uderzen p4 6o e 6.0
Wolne
. C. 1.2, ubjjan |

przestrz‘eme ie, 2x50 | PN-EN 12697-8 [33], VEBuin 65 VEBuia s
wypefnione wderzes P35 VEFBo s VFBuin a0
lepiszczem
Zawartosé C. 1.2 ubijan VM A in 14 VM Ain 14
wolnych ie. %50 PN-EN 12697-8 [33],




przestrzenl w
mieszance uderzen p 5
mineralnef

PN-EN 12697-12 {35],
Odpornosc na | C.1.1Lubijan przechowywanie w
dziafanie ie, 2x35 | 40°C z jednym cyklem ITSRuw ITSR s
wody uderzen zamrazania, ¥

badanie w 25°C

Najwyisza | najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfals 35/50
Asfalt 50/70
Wielorodzajowy 35/50
Wielorodzajowy 50/70

PMB 25/55-60

od 155 do 195
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180
od 140 do 180

Przygotowanie podloia
Podloze (podbudowa lub stara warstwa Scieralna) pod warstwe wiqzqcq fub
wyréwnawezg z betonu asfaltowego powinno byé na calej powierzchni:

—  ustabilizowane [ nosne,

suche.

czyste, bez zanieczyszezenia lub pozSSTatosci luznego kruszywa,
wyprofilowane, réwne i bez kolein,

Wymagana réwnosé podluina jest okre§lona w rozporzqdzeniu dotyczqcym

warunkow

technicznych, jakim powinny  odpowiadal  drogi

publiczne

[67].

Maksymalne nieréwnosci podloia z warstwy stare] nawierzchni pod warstwy

asfaltowe
Maksymalna nierdwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podioia pod warstwe
wigzged [mm]
A4S Fasy: ruchu, awaryine, dodathowe, wiqczania 9
T [ wylgczania
Jezdnie lgczmic, jezdnie MOP, utwardzone
GP 16
pobocza
Pasy: ruchu, dodathowe, wigczania i
G wylgczania, pSSTojowe, jezdnie lqcznic, 10
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu 12

Jezeli nierdwnosci sq wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréwnad podioze.
Rzedne wysokosciowe podloza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowq. Z podloza powinien by¢é

zapewniony odphyw wody.

Nierdwnosci podioia (w tym powierzchni¢ istniejqeej warstwy Scieralnef) nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podiozu laty » materialu o mniejszef sztywnosci (np. faty z asfaliu
lanego w betonie asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposch ubytki wypetnic
materialem o wilasciwodciach zblizonych do materialu podstawowego (mp. wypelnic

betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polaczenia miedzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podioza powinna byc w ocenie wiznalnej chropowata.




Szerokie szczeling w podloiu nalezy wypelnic odpowiednim materialem, np.
zalewami drogowymi wediug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 {61] albo innymi
matericlami wedlug norm lub aprobat technicznych.

Na podlozu wykazujqeym zniszezenia w pSSTaci siathi spekart zmeczeniowych lub
spekan poprzecznyveh zaleca sie stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki
mineralno-asfaltowey, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wediug norm lub aprobat
technicznych. Polgezenie migdzywarstwowe

Uzvskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleinione od zapewnienia
polqczenia miedzy warstwami [ ich wspolpracy w przenoszeniu obcigienia nawierzchni
ruchem.

Podloze powinno byvé skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgczenia
miedzy warstwami konstrukcyinymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem
wody miedzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podloia (np. podbudowa asfaltowa), przed ufoZeniem
warstwy wigiqcej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanef w
preeliczeniu na Pozostale lepiszeze, t. 0,3 + 0.5 kg/m’, przy coym:

—  zaleca sig stosowad emulsje modyfikowana polimerem,

—~  ilos¢ emulsii nalezy dobradé z uwzglednieniem stanu podioia oraz porowatosci
mieszanki ; jesli mieszanka ma wigkszq zawarto$é wolnych przestrzeni, to naleZy uiyc
wigkszq ilosc lepiszcza do skropienia, ktore po wloieniu warstwy Scieralnef uszczelni
Ja.

Skrapianie podioia naleiy wykonywaé rownomiernie stosujqc rampy do
skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfultowych. Dopuszcza sie skrapianie reczne lancq
w migfscach trudno dSSTepnyveh (np. scieki uliczne) oraz przy urzqdzeniach usytuowanych
w nawierzchni lub jq ograniczajqcych. W razie potrzeby urzadzenia te naleZy zabezpieczyd
przed zabrudzeniem. Skropione podloZe nalefy wylqczyé z ruchu publiczrego przez zmiang
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno byé skropione 0.5 h
przed ukltadaniem warstwy asfaliowef w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampq zamontowang na rozkladarce.

Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podloza pod rozkiadang warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowq asfaltowq nalezy whbudowywad w odpowiednich
warunkach. Nie dopuszcza sig¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowe; asfaltowej
podczas silnego wiatru (V> 16 m/s).

Minimalna lemperatura ofoczenia na wysokosci 2m podczas wykonmywania
warstwy wigzqcej lub wyrownawczej z betonu asfaltowego

Rodzai robét Minimalna temperatura otoczenia [°C]
Y przed przystgpieniem do robot W czasie robot
Warstwa wigiqea /] +5
Warstwa wyrownawcza 0 +5
Wiasciwosci warstwy AC
‘ . Pro;e"!fzowana Wekasnik Zawartos¢ wq!nych
Tvp § wymiar grubosé warstwy . przestrzeni w
mieszanki technologicznej zage?z‘;;enza warstwie
[em] - [%lviv)]
ACIIW, KRI+-KR2 4,0+ 10,6 = 98 35+70
ACI6W, KRI+KR2 3.0-+100 =98 35+70
ACI6W, KR3+KR6 3.0+=100 298 45+ 80
AC22W, KR3+KR6 7,0+ 10,0 =98 4,5+8,0




Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna  byé  whudowywana  rozkiadarkq
wyposazong w uklad automatyeznego sterowania grubosci warstwy | utrzymywania
niwelety zgodnie z dokumentaciq projekiowa. W miefscach niedSSTepnych dla sprzetu
dopuszcza si¢ whudowywanie reczne.

Grubosé wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 23 m, w co najmniej
trzech miefscach (w osi { przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ rownomiernie zageszczone cigikimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowad walce drogowe stalowe
gladkie z mozliwosciq wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
szezegdlowe zasady kontroli jakosei robot

szczegdlowe zasady komtroli jakosci robot podano w SST — D-M-00.00.00
. Wymagania szczegolowe” .

Wlasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszezalne odchytki
Warstwa asfaltowa
Grubosé warstwy oraz ilosé materialu

Dopuszczalne odchyiki grubosci warstwy scieralnej wynoszq 10 [%5].

Badanie grubosci Wykonawca winien wykonad i priekazaé Inspektorowi w ilosci : 1 st
na kaide rozpoczete 100 mb drogi. Badanie naleiy wykonac w miejscu wskazanym prie
Inspektora.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentaciq projektowg, z tolevancig =
0,3%.

Pozostale wiasciwosci warstwy asfaltowef

Rzedne wysokodciowe powinny byé zgodne z dokumentaciq projekiowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno roZnic si¢ od dokumentacyi projektowef o
+ 35 cm.

Zlgcza podiuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byc¢ réwne i
zwiqzane, wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce
warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien byé jednorodny, bez
spekan, deformacyi, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szezegolowe zasady obmiaru rebot

szczegdlowe zasady obmiaru robét podano w 55T D-M-00.00.00 , Wymagania
szezegdlowe ™.



